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Da Vinci Surgical System

Um robo entre os
melhores do mundo

A cirurgia robodtica comegou hd mais de 30 anos e existe no Brasil desde
2008. Nesse tempo, as diversas plataformas robodticas desenvolvidas
foram sendo aprimoradas, especialmente as desenvolvidas pela Intuitive

Surgical, empresa que dominou o mercado mundial de robds cirurgides.

E ela a responsdvel pela criag@o do sistema cirdrgico Da Vinci, robd mais
utilizado no mundo inteiro. Entretanto, desde sua criagdo, o robd ja passou
por uma série de adaptacdes com o objetivo de deixar essa tecnologia

ainda mais precisa e superar os desafios que encontramos na pratica.

Atualmente, o robd mais avancado da Intuitive Surgical € o Da Vinci Xi.
Essa plataforma traz mais modernidade nos instrumentos, na tecnologia

de visdo, no design do carrinho, além de possuir um setup mais rapido e

automatizado.
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Tornando viavel o que
parecia impossivel

Carrinho do paciente

Com arquitetura em formato de lang¢a, possibilita encaixe em qualquer dngulo e

permite o acesso Ao paciente de qualquer quadrante.

Bracos roboticos
Fornecem maior amplitude de movimentos, melhorando o acesso a cavidade

intraoperatdria do paciente. Com essa nova tecnologia, os bracos tém juntas
flexiveis, mas compactadas, deixando um espago menor entre cada brago.

Visualizacao

O sistema de visdo 3D de alta definicdo imersivo possibilita uma visdo altamente
magnificada e definida aproximando o cirurgido do campo cirdrgico e otimizando

o0 andamento do procedimento.

Instrumentos

Os instrumentos roboticos endowrist® do sistema cirdrgico da Vinci® sdo delicados
e tecnoldgicos, possuem articulagdes que permitem a realizagdo de movimentos
ainda mais amplos que os do brago humano conferindo melhor precisdo cirdrgica
e eficiéncia. Sua visdo aprimorada, precisdo e controle fazem desta plataforma a

ferramenta ideal em muitas especialidades cirdrgicas.
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O sistema mais
completo do mundo

Com instrumentos, visGo e recursos mais avancados, o Da Vinci X & mais
versatil e flexivel, com automag¢do de configuracdo e orientacdo que promove
a eficiéncia da sala de cirurgia. Ele fornece acesso multiquadrante e &€ usado
para uma variedade de procedimentos complexos.

O sistema conta com os componentes: console, carro de viséo e carro do

paciente (o robd).

Da Vinci X
Surgical System




O console se ajusta de vdarias maneiras
para obter controle total de cada um dos
quatro bragos do robd, com configuracoes
personalizadas a cada cirurgido.

Campo cirdrgico em 3DHD, ampliado em
até 10x com filtro de tremores para

mMovimentos seguros, delicados e precisos.

Carrinho de visao

Abriga tecnologias avancadas de visdo e
energia com o gerador ERBE VIO DV
integrador, fornece comunicagdes entre os
componentes do sistema da Vinci. E o hub
de integracdo para geracdo de energiaq,
processamento de imagens e sistemas de
informacgdo. Ele também inclui um grande
display HD que mostra uma transmissdo
ao vivo do procedimento, visivel para todos

na sala de cirurgia.




Programas

O software eleva as
possibilidades da medicina

A cirurgia &€ um empreendimento
profundamente humano, exigindo
conhecimento, experiéncia e
compreensdo. A robdtica chegou
para expandir esses recursos com

sistemas e instrumentos assistidos

pelo "da Vinci Surgical System'.

Instrumentos

Destreza de elevada confianca

Com o controle na ponta dos dedos, o joystick, o sistema inspirado na mdo humana fornece uma
amplitude de movimentos dos instrumentais, eliminando tremores do cirurgido e permitindo uma

maior precisdo cirdrgica.

Grampeamento

Controle completo, articulacao total e feedback inteligente

Acesso a espacos profundos e confinados com os grampeadores da Vinci de punho completo -
0s mais modernos entre os grampeadores laparoscopicos. Transeccdo e a ressecgdo com
controle, autonomia, monitoramento constante e feedback em tempo real para inspirar

confion¢a a cada disparo.

Energia

Desempenho amplificado, controle preciso

Tudo perfeitamente integrado para permitir o fornecimento de energia controlado e
desempenho otimizado para vedacgdes fortes e seguras com dispersdo térmica lateral minima.

Visdo

Mergulhe no campo cirurgico

Juntos, o console do cirurgido da Vinci e a otica do endoscopio proporcionam uma experiéncia
cirdrgica imersiva. Com viséo 3DHD altamente ampliada e percepc¢édo de profundidade real,
vOCé pode ver os planos dos tecidos com clareza, identificar estruturas e permanecer orientado

na anatomia, muito além da capacidade do olho nu.

Fonte: https://www.intuitive.com/en-us/products-and-services/da-vinci



Beneficios, beneficios
e mais beneficios

Menos dor pos-operatoria
Com a tecnologia desenvolvida pela Intuitive chamada de Centro Remoto, os movimentos dos

bracos e instrumentos do robd tém um menor impacto na parede abdominal do paciente,

resultando em menor dor no pos-operatorio e aceleragdo da cicatrizagéo [1].

Menor sangramento

Unindo caracteristicas da cirurgia robética da Vinci® como a visdo 3D de alta definicdo e o
controle fino dos instrumentais EndoWrist®, & possivel obter movimentos de alta precisdo que
resultom em uma cirurgia eficiente, com menos sangramento e melhor recuperagdo do

paciente [2, 3, 5.

Recuperacao mais rapida
Por ser uma cirurgia com trauma fisico diminuido, & possivel obter uma recuperagcdo
mMais rapida resultando em um menor impacto na qualidade de vida do paciente e retorno

breve a rotina [4].

Menor tempo de internacao

A cirurgia robética da Vinci® apresenta menores taxas de complicagées resultando em uma

internagdo hospitalar mais curta e reduzindo, também, o risco de infecgodes [2, 3, 5.

Menores complicacoes intra e pos-operatorias
Menores complicacdes durante a cirurgia e no periodo pods-operatdrio sdo beneficios oferecidos

pela modalidade de cirurgia minimamente invasiva e otimizados pelo sistema da Vinci® [2,3,5].



Beneficios para o meédico

Design ergonomico

No Hospital So Mateus os cirurgides robodticos formam o Clube da Meia porque operam
sentados, sem sapatos, tamanho & o conforto oferecido pelo sistemoa.

O Console do da Vinci X permite total personalizacdo dos ajustes da ergonomia, como altura

do apoio de bracos e altura do visor, diminuindo o desgaste gerado por procedimentos

complexos g, por vezes, longos.

Melhor acesso

A tecnologia da Vinci e o design dos bragos cirdrgicos, somados ao alcance dos
instrumentais articulados, permitem que o cirurgido tenha melhor acesso d anatomia alvo,

contribuindo para o andamento do procedimento.

Melhor visao
O sistemma de visdo 3D de alta definicdo imersivo possibilita uma visdo altamente
magnificada e definida, aproximando o cirurgido do campo cirdrgico e otimizando o

andamento do procedimento.

Instrumentos
Os instrumentos robdticos do sistema cirlrgico da Vinci sdo delicados e tecnoldgicos,
possuem articulacées que permitem a realizacdo de movimentos ainda mais amplos que os

do braco humano, conferindo melhor precisdo cirdrgica e eficiéncia.



Seguranca

O sistema da Vinci foi totalmente desenvolvido tendo a seguran¢ca do paciente como
prioridade. Dessa forma, diversos mecanismos foram implantados para garantir que

tudo ocorra bem.

Filtro de tremor

Os controladores do Console do Cirurgidio
possuem um sistema de deteccdo de
movimentos bruscos e tremores que atua

como um filtro, fazendo com que

movimentos indesejados ndo  sejam

reproduzidos pelo robd, garantindo uma

cirurgia mais precisa.

Regulagem de forca

Os instrumentais sdo configurados com
limite de for¢ca. Cada instrumento tem a
sua especificagdo que ndo pode ser

alterada e ndo depende da for¢ca aplicada

pelo cirurgido no Console, resultando na

protecdo da integridade dos tecidos.

Sensor de presenca

O visor estd equipado com um sensor de
presenca, impedindo que os instrumentos
se mexam por acidente e sem que O

médico os esteja visualizando.




Treinamento & Educacao

O aprendizado das habilidades necessdrias para a execucdo de um procedimento cirdrgico
robotico &€ um processo complexo que exige dedicagdo e utilizacdo de diversas plataformas.
Por isso, a educagdo e o treinamento realizados proporcionam ao seu médico uma experiéncia
consistente com a tecnologia.

A Intuitive desenvolveu, juntamente com os maiores cirurgides da Vinci® dos Estados Unidos, um
protocolo de treinamento especialmente elaborado para que sejam desenvolvidas as habilidades
necessarias ao cirurgido de forma completa, consolidada e constante.

FASE PRE-CLINICA

Fasel. Treinamento on-line pela plataforma INTUITIVE (mesma empresa que desenvolve o robd DA VINCI).

PASSO A PASSO DE COMO REALIZAR O CADASTRO NA PLATAFORMA DO INTUITIVE.

INTUITIVE

PASSO1

- Acesse: Learning.Intuitive.com

- Selecione “Create an Intuitive Account”
(Criar uma Conta Intuitive)

PASSO 02

- Ap&s Criar a conta ir em “Catéalogo” >

da Vinci A

Filtrar plano de aprendizadeo X

“Planos de Aprendizado” > “Filtros”

X ~
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PASSO 03

- Realizar e concluir o treinamento on-line

com emissdo de certificado. Fundamentos essenciais do

sistema de multiplas portas e
habilidades técnicas da Vinci

¥ Plano de aprendizado de tecnologia

irgido | X | Fundaciona

Fase 2. Realizar previamente o agendamento com a secretdria Jesiane Siebert no Ramal 2363 para a utilizagdo
da plataforma de simulacdo dV TRAINER by Mimic, que fica localizado no setor administrativo na Sala de Treinamento
Robotico, onde o aluno/cirurgido ird realizar 40 horas de simulagées presenciais, lembrando que os treinamento no
simulador deve ser realizado no hordrio comercial de Segunda a Sexta das 7h as 17h.

Fase 3. Ap6s a concluir as 40h do simulador, acompanhar presencialmente 10 cirurgias roboéticas nas
Adreas da cirurgia geral, urologia e ginecologia.

Fase 4. Treinamento em servico (IN SERVICE) com simulacéo de situacées reais no console do robé utilizando
molde de simulagdo. O aluno treina com o robd a colocagdo dos portais, docking, triangulagcdo, troca de
pincas, sutura em modelo, entre outros. Serd realizado no Centro de Treinamento com a Strattner para mais
informacgoes entrar em contato com a Consultora Daniella (61) 99829-5563.

Fase Clinica

Nessa etapa, todas as cirurgias deverdo, obrigatoriamente, ser acompanhadas por um preceptor (proctor) do
programa de certificacdo em cirurgia robdtica da mesma especialidade médica do aluno. Os preceptores do
curso de cetificacdo sdo altamente qualificados e possuem grande nUmero de cirurgias realizadas.

O nUmero de cirurgias que serdo realizadas seguird o definido por cada Sociedade, conforme segue:
1. €BC (Cirurgia Geral, Ginecologia, Coloproctologia) - 15 casos.

2. SBCO (Cirurgia Oncolégica) - 10 casos.

3. SBU (Urologia) - 15 casos.

4. SBCT (Cirurgia Tordcica) 10 casos.
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